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ESCAVATORE IDRAULICO

Codice modello : ZX55U-6

Potenza nominale motore : 29,1 kW (ISO14396)

Peso operativo : Cabina 4,920 - 5.310 kg
Tettuccio 4.790-5.180 kg

Benna (ISO a colmo): 0,10 - 0,17 m3




CARATTERISTICHE TECNICHE

MOTORE

4TNV88C

4 tempi, raffreddato ad acqua, iniezione diretta,
common rail

AspiIrazione ..........cceeuee. EGR raffreddato
Post-trattamento........... Filtro antiparticolato
Ne cilindri 4
Potenza nominale
ISO 14396 .....ccvevens 29,1 kW a 2.400 min”'
ISO 9249, netta .......... 27,1 kW a 2.400 min"
SAE J1349, netta ....... 27,1 kKW a 2.400 min"'
Coppia massima .......... 135,8 Nm a 1.560 min"
Cilindrata ..............ccevn. 2,189 L
Alesaggio e corsa ......... 88 mm x 90 mm
Batteria ........cooeeveeiiinnnns 1x12V/72 Ah

CIRCUITO IDRAULICO

Pompe idrauliche

Pompe principali .......... 1 pompa a pistone assiale a portata variabile
Portata massima
dellolio vvvvveeiicieirs 1x 120 L/min
Pompa circuito di
pilotaggio .....ccceevevevann. 1 pompa a ingranaggi
Portata massima
dell’olio .ocveerereeen 12,0 L/min

Motori idraulici
Traslazione .........cccoeu. 2 motori a pistoni assiali a portata variabile
Rotazione ... 1 motore a pistoni assiali

Regolazione valvola di sfiato
Circuito attrezzi ............ 24,5 MPa (250 kgf/cm?)
Circuito di rotazione ...... 18,3 MPa (187 kgf/cm?)
Circuito di traslazione ... 24,5 MPa (250 kgf/cm?)
Circuito di pilotaggio ..... 5,9 MPa (60,2 kgf/cm?)

Cilindri idraulici

Quantita Alesaggio Diametro stelo Corsa

Braccio di 1 95 mm 55 mm 699 mm
sollevamento

EEEE el 1 80 mm 50 mm 731 mm
penetrazione

Benna 1 75 mm 45 mm 551 mm
Lama 1 105 mm 50 mm 140 mm
Rotazione

del braccio di 1 90 mm 50 mm 666 mm
sollevamento

TORRETTA

Telaio rotante
Telaio con sezione a “D” antideformante.

Dispositivo rotazione

Motore a pistoni assiali con riduttore epicicloidale in bagno d’olio. Cerchio di
rotazione su linea singola. Freno di stazionamento rotazione di tipo a dischi
con innesto a molla e sblocco idraulico.

Velocita di rotazione ..... 9,0 min' (giri/min.)
Coppia di rotazione ...... 8,6 KNm (877 kgfm)

Cabina operatore

Cabina spaziosa indipendente, 1.049 mm di larghezza per 1.611 mm di
altezza, conforme agli standard ISO*. Finestrini con vetri rinforzati sui 4 lati
per ottimizzare la visibilita. Vetri anteriori (superiore e inferiore) apribili.
Sedile reclinabile.

* International Organization for Standardization
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SOTTOCARRO

Cingoli

Sottocarro tipo trattore. Telaio cingoli saldato con materiali selezionati.
Telaio laterale saldato al telaio cingoli.

Numero di rulli su ciascun lato

Rullo superiore ............. 1
Rulli di appoggio ...

Dispositivo di traslazione

Ogni cingolo & azionato da un motore a pistoni assiali a 2 velocita.

Freno di stazionamento del tipo a dischi con innesto a molla e sblocco idraulico.
Sistema di trasmissione automatico: Alta - Bassa.

Velocita di traslazione ... Alta: da 0 a 4,2 km/h
Bassa: da 0 a 2,5 km/h

Forza massima
ditrazione .......ccccoeeurne 38,3 kN (3.905 kdf)

Pendenza superabile .... 58% (30 gradi) di continuo

LIVELLO SONORO

Livello sonoro nella cabina in base alla norma ISO 6396 ............ LpA 75 dB(A)
Livello sonoro esterno conforme alla norma ISO 6395 e

alla direttiva UE 2000/14/CE ......ccoviiiiiiiiieiieieeee e LwA 96 dB(A)

CAPACITA DI RIFORNIMENTO

Serbatoio del Carburante .......cccccvvevveiiiiiiiiii s 70,0L
Liquido refrigerante MOTOre .........ccccocvviiiiiiiiiciicecc e 47 L
OO MOLOIE ...t 8,6 L
Dispositivo di traslazione (0gni 1ato) ...........covveiiiiiiiiiiiiiiiicccecs 09L
CirCUITO IAraUlICO ..vvviiiiiiiee e 66,0 L
Serbatoio Ol IAraUlICO ....uuvviiiiiiiiiiiiiiii e 42.0L

PESI E PRESSIONE AL SUOLO

Peso operativo e pressione al suolo
TETTUCCIO A 4 MONTANTI

Tipo di pattini | L-arghezza et kg kPa (kgf/cm?)
[Pl penetrazione
Pattini di gomma 400 mm 122 2 54(;98* 2297 ((822;)*
Pattini a costole 400 mm 122 2 2?2%)* 2298 (((?32(?))*
Pattini cingolati 400 mm 122 : 5419:3* 323 (((?32;)*

Incluso il peso della benna da 0,16 m? (ISO a colmo) (115 kg).
* Inclusi il peso della benna da 0,14 m? (ISO a colmo) (109 kg) e il
contrappeso aggiuntivo (200 kg).

CABINA
Tipo di pattini La;g?t?rfiza 13222223? kg kPa (kgf/cm?)
penetrazione
Pattini di gomma 400 mm 122 2 g?ig 22: ((gs(i)*
1,38 m 5.030 29 (0,29
Pattini a costole 400 mm 1,69m 5.050* 30 (2’31))*
Pattini cingolati 400 mm 122 2 55 ((:19(?* 3219 (((5);31(;)*

Incluso il peso della benna da 0,16 m? (ISO a colmo) (115 kg).
* Inclusi il peso della benna da 0,14 m? (ISO a colmo) (109 kg) e il
contrappeso aggiuntivo (200 kg).

FORZA DI STRAPPO BENNA E BRACCIO DI PENETRAZIONE

Lunghezza braccio di penetrazione 1,38 m 1,69 m
Forza di strappo benna* ISO 36,8 kN (3.750 kgf) | 36,9 kN (3.760 kgf)
Forza di strappo benna SAE : PCSA 32,1 kN (3.270 kdf)

Forza di strappo braccio di
penetrazione 1SO 24,0 kN (2.450 kgf) | 21,0 kN (2.140 kgf)

Forza di strappo braccio di
penetrazione SAE : PCSA

22,8 kN (2.330 kgf) | 20,1 kN (2.050 kgf)




CARATTERISTICHE TECNICHE

RAGGI OPERATIVI
I
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Unita: mm

A Sbraccio max. 5.960 6.260
A Sbraccio max. (al suolo) 5.820 6.130
B Max. profondita di scavo 3.530 3.830
C Max. altezza di taglio 5.750 6.000
D Max. altezza di scarico 4.070 4.310
D’ Altezza min. di scarico 1.720 1.430
E Raggio rotazione minimo 2.210 2.300
F Max. profondita di scavo parete verticale 2.810 3.140
G Altezza frontale con raggio rotazione minimo 4.380 4.380
H Distanza di caricamento a filo minima 2.050 1.880
| Raggio di azione al raggio rotazione minimo (angolo di rotazione braccio di

sollevamento massimo) 1.780 1.810
J  Altezza massima base della lama dal suolo 460 460
K Altezza minima base della lama dal suolo 365 365

/L' Distanza scavo laterale (angolo massimo di rotazione braccio di sollevamento) 690 / 850 690 / 850
Angolo di rotazione braccio di sollevamento massimo (gradi) 80/ 60 80/ 60

Esclusa costola del pattino.
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D/D’

al A |
B
J/K P N
Unita: mm
ZAXIS 55U
A Interasse tra i tamburi 2.000 (1.990)
B Lunghezza sottocarro 2.500 (2.490)
*C Altezza minima contrappeso da terra 610 (590)
D Raggio di rotazione posteriore 1.000 (1.100 con contrappeso aggiuntivo)
D’ Lunghezza posteriore 1.000 (1.100 con contrappeso aggiuntivo)
E Larghezza complessiva torretta 1.850
F Altezza complessiva cabina 2.530
*G Altezza minima da terra 340 (320)
H Carreggiata 1.600
| Larghezza suole cingoli 400
J Larghezza sottocarro 2.000
K Larghezza complessiva (larghezza lama) 2.000
L Lunghezza complessiva
Con braccio di penetrazione da 1,38 m 5.470
Con braccio di penetrazione da 1,69 m 5.520
*M Altezza complessiva braccio di sollevamento
Con braccio di penetrazione da 1,38 m 1.710
Con braccio di penetrazione da 1,69 m 1.880
N Altezza cingolo 550 (530)
O Altezza cofano motore 1.590 (1.570)
P Distanza orizzontale dalla lama 1.910
Q Altezza lama 375
E

*
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sclusa costola del pattino

| dati fra () si riferiscono alle dimensioni dei pattini a costole.



CAPACITA DELLA MACCHINA

Note: 1. | valori nominali sono conformi a ISO 10567.

. La capacita di sollevamento non supera il 75% del carico di ribaltamento con la macchina
su suolo solido e piano, oppure con I'87% della capacita idraulica totale.

Il punto di carico & la linea centrale del perno di articolazione della benna sul braccio di
penetrazione.

4. Un asterisco (*) indica il carico limitato dalla capacita idraulica.

5.0 m = Suolo.

N

A: Raggio di carico
B: Altezza punto di carico

w

C: Capacita di sollevamento

Per determinare le capacita di sollevamento, applicare le capacita della macchina “Valore
nominale laterale valido su 360 gradi di rotazione” dalla tabella con “Altezza lama da terra”
e detrarre il peso dell’accessorio installato e dell’attacco rapido.

ZAXIS 55U versione con cabina, altezza lama da terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @u Valore nominale laterale valido ~ Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione
Altezza Raggio di carico : :
unto A sbraccio massimo
Condizioni d:ocarico 1,0m 2,0m 3,0m 40m 50m
] ﬁ = ﬁ L ﬁ Cre ﬁ ko ﬁ o ﬁ () metri
Braccio di solleva- 4,0 *0,99 0,96 *0,78 *0,78 4,40
mento da 2,85 m 3,0 *1,03 0,95 0,79 0,66 *0,72 0,66 5,03
Braccio di penetra-
zione 1,69 m 2,0 *1,61 1,42 1,10 0,92 0,78 0,65 0,70 0,59 5,34
Contrappeso 1,0 1,61 1,32 1,05 0,88 0,76 0,64 0,68 0,57 5,41
aggiuntivo 200 kg
Pattini di gomma 0 (Suolo) 1,56 1,27 1,02 0,85 0,75 0,62 0,70 0,58 5,26
400 mm -1,0 *1,81 *1,81 *2,28 *2,28 1,56 1,26 1,01 0,84 0,78 0,65 4,84
-2,0 *2,82 *2,82 *3,25 2,49 1,58 1,28 1,03 0,86 1,01 0,84 4,07
ZAXIS 55U versione con cabina, lama a terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @o Valore nominale laterale valido  Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione
Altezza Raggio di carico . .
. A sbraccio massimo
Ceralidert dipoarico 1,0m 20m 3,0m 4,0m 50m
m ﬁ Cro a Lk a Lro a o ﬁ Ckro a () metri
Braccio di solleva- 4,0 *0,99 0,96 *0,78 *0,78 4,40
mento da 2,85 m 30 1,03 095 0,80 0,66 0,72 0,66 5,08
Braccio di penetra-
zione 1,69 m 2,0 *1,61 1,42 *1,24 0,92 *1,09 0,65 *0,72 0,59 5,34
Contrappeso 1,0 *2,26 1,32 *1,49 0,88 1,18 0,64 *0,76 0,57 5,41
aggiuntivo 200 kg . . . .
Pattini di gomma 0 (Suolo) 2,52 1,27 1,64 0,85 1,23 0,62 0,87 0,58 5,26
400 mm -1,0 1,81 1,81 2,28 *2,28 *2,42 1,26 1,62 0,84 1,08 0,65 4,84
-2,0 *2,82 *2,82 *3,25 2,49 *1,96 1,28 *1,23 0,86 *1,18 0,84 4,07
ZAXIS 55U versione con cabina, altezza lama da terra ﬁ Valore nominale sulla parte anteriore @0 Valore nominale laterale valido ~ Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione
Altezza Raggio di carico : :
unto A sbraccio massimo
Condizioni dipcarico 1,0m 20m 30m 40m 50m
m a ke ﬁ Cro ﬁ e ﬁ CFo a Lo ﬁ 3o metri
Braccio di solleva- 4,0
mento da 2,85 m 3,0 *1,26 *1,26 1,04 0,87 0,80 0,67 4,69
Braccio di penetra-
zione 1,38 m 2,0 1,56 1,28 1,00 0,84 0,71 0,60 0,70 0,59 5,038
Zgg‘”i di gomma 1,0 1,47 1,20 0,97 0,80 0,70 0,59 0,68 0,57 5,11
mm
0 (Suolo) 1,44 1,17 0,94 0,78 0,70 0,59 4,94
=10 *2,68 2,28 1,44 1,17 0,94 0,78 0,81 0,67 4,49
-2,0 *2,69 2,33 1,47 1,20 1,12 0,92 3,61
ZAXIS 55U versione con cabina, lama a terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @o Valore nominale laterale valido  Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione
Altezza Raggio di carico . .
unto A sbraccio massimo
Condizioni dipcarico 1,0m 2,0m 3,0m 40m 50m
m a Cko a Lk & Lro a o & o ﬁ 3o metri
Braccio di solleva- 4,0
mento da 2,85 m 30 26 | .26 | 147 087 0,91 067 4,69
Braccio di penetra-
zione 1,38 m 2,0 *1,86 1,28 *1,36 0,84 *1,06 0,60 *0,91 0,59 5,03
Z’S‘g*“i di gomma 1,0 *2,43 1,20 *1,58 0,80 *1,24 0,59 *0,97 0,57 5,11
mm
0 (Suolo) *2,56 1,17 *1,69 0,78 *1,13 0,59 4,94
-1,0 *2,68 2,38 *2,34 1,17 *1,568 0,78 *1,28 0,67 4,49
-2,0 *2,69 2,33 *1,73 1,20 *1,25 0,92 3,61
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ZAXIS 55U versione con tettuccio a 4 montanti, altezza lama da terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @0 Valore nominale laterale valido  Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione

Altezza Raggio di carico . .
A sbraccio massimo
Condizioni (BT 1.0m 2,0m 30m 4,0m 50m
di carico
m a Lre a LFo a (- ﬁ Cro ﬁ Lo ﬁ o metri
Braccio di solleva- 4,0 *0,99 0,94 *0,78 *0,78 4,40
mento da 2,85 m 30 1,03 0,92 0,76 0,64 0,72 0,64 5,08
Braccio di penetra-
zione 1,69 m 2,0 *1,61 1,37 1,06 0,89 0,75 0,63 0,68 0,57 5,34
Contrappeso 1,0 1,56 1,27 1,02 0,85 0,73 0,62 0,65 0,55 5,41
aggiuntivo
200 kg 0 (Suolo) 1,561 1,23 0,99 0,82 0,72 0,60 0,67 0,56 5,26
Pattini di gomma -1,0 1,81 1,81 2,28 2,28 1,50 1,22 0,98 0,81 0,75 0,63 4,84
400
mm -2,0 *2,82 *2,82 3,17 2,41 1,63 1,24 1,00 0,83 0,98 0,81 4,07
ZAXIS 55U versione con tettuccio a 4 montanti, lama a terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @u Valore nominale laterale valido  Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione
Altezza Raggio di carico
A sbraccio massimo
Condizioni punto 1,0m 2,0m 3,0m 40m 50m
di carico
m a Cro ﬁ Cro a Lo ﬁ Ckro ﬁ Cro ﬁ Lo metri
Braccio di solleva- 4,0 *0,99 0,94 *0,78 *0,78 4,40
mento da 2,85 m 30 1,03 092 0,80 0,64 0,72 0,64 5,08
Braccio di penetra-
zione 1,69 m 2,0 1,61 1,37 1,24 0,89 *1,09 0,63 0,72 0,57 5,34
Contrappeso 1,0 *2,26 1,27 *1,49 0,85 1,18 0,62 *0,76 0,55 5,41
aggiuntivo
200 kg 0 (Suolo) *2,62 1,23 *1,64 0,82 1,23 0,60 *0,87 0,56 5,26
Pattini di gomma -1,0 *1,81 *1,81 *2,28 *2,28 2,42 1,22 *1,62 0,81 *1,08 0,63 4,84
4
00 mm -2,0 *2,82 *2,82 *3,25 2,41 *1,96 1,24 *1,23 0,83 *1,18 0,81 4,07

ZAXIS 55U versione con tettuccio a 4 montanti, altezza lama da terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @o Valore nominale laterale valido  Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione

Altezza Raggio di carico : :
- A sbraccio massimo
condzioni dipcarico 1,0m 20m 3,0m 4,0m 50m
m B (o B e | B | f Lo = Cro | meti
Braccio di solleva- 4,0
mento da 2,85 m 30 26 | *1,26 1,00 093 0,77 0,65 4,69
Braccio di penetra-
zione 1,38 m 2,0 1,51 1,24 0,97 0,81 0,69 0,58 0,68 0,57 5,03
Z‘ggini di gomma 1,0 1,42 1,15 0,93 0,77 0,67 0,56 0,65 0,55 5,11
mm
0 (Suolo) 1,39 1,12 0,91 0,75 0,68 0,57 4,94
-1,0 *2,68 2,20 1,39 1,13 0,91 0,75 0,78 0,65 4,49
-2,0 *2,69 2,25 1,42 1,16 1,08 0,89 3,61
ZAXIS 55U versione con tettuccio a 4 montanti, lama a terra E] Valore nominale sulla parte anteriore @u Valore nominale laterale valido ~ Unita: 1.000 kg
su 360 gradi di rotazione
Altezza Raggio di carico : :
unto A sbraccio massimo
Corclide dipcarico 1,0m 20m 3,0m 4,0m 50m
m a Cre ﬁ Creo a Lro ﬁ (] a o ﬁ Lo metri
Braccio di solleva- 4,0
mento da 2,85 m 3,0 *1,26 *1,26 17 0,84 *0,91 0,65 4,69
Braccio di penetra-
zione 1,38 m 2,0 *1,86 1,24 *1,36 0,81 *1,06 0,58 *0,91 0,57 5,03
Zgg‘”i di gomma 1,0 *2,43 1,15 *1,58 077 *1,24 0,56 *0,97 0,55 5,11
mm
0 (Suolo) *2,56 1,12 1,69 0,75 “1,13 0,57 4,94
-1,0 *2,68 2,20 *2,34 1,13 *1,58 0,75 *1,28 0,65 4,49
-2,0 *2,69 2,25 *1,73 1,16 *1,25 0,89 3,61
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ALLESTIMENTO

Filtro a portata totale

Leve di comando del circu ito di
pilotaggio di tipo idraulico

Lavacristalli

GSM***
Accumulatore pilotaggio

Tergicristalli [}

@ : Allestimento di serie O : Allestimento a richiesta
MOTORE CABINA LUCI SOTTOCARRO
Dopypi filtri aria O Climatizzatore* ) Luci supplementari anteriori tettuccio o Pattini a costole da 400 mm O
Alternatore 12V - 55 A ° Radio AM/FM ° cabina Pattini cingolati da 400 mm o
Sistema di regime minimo ° Piastra antiscivolo ° Fari aggiuntivi anteriori sul tettuccio Pattini di gomma da 400 mm °
automatico - a 4 montanti
Bracciolo [} St dil °
- - " - ari di lavoro
Filtro olio motore a cartuccia [ J Sbrinatore ° - _ ATTREZZI ANTERIORI
Filtro principale carburante a Portabicchiori 3 fari di lavoro a LED (braccio di Tubazioni ementar
cartuccia L] ortabicchieri ° sollevamento x 1, lato anteriore o Ubazioni supplementari per o
Pote I vy Awvisatore acustico elettrico ) tetto della cabina o del tettuccio impianto di rotazione
ete Interna antipolvere hd Tappetino ° a 4 montanti x 2) Tubazioni aggiuntive [}
Controllo modalita ECO/PWR ) Bocoole HN °
Elettropompa alimentazione Riscaldamento hd : e
combustibile o Cintura di sicurezza awolgibile ° TORRETTA Valvolf’i aqtlroﬁura fI§SS|b|I| per °
p Selettore ausiliario della portata (o] braccio di penetrazione
Scambiatore di calore per carburante @ Cabina ROPS/OPG [ ] - ™
‘ . . . — Leva funzioni ausiliarie (AFL) o Valvola antirottura flessibili per °
Prefiitro carburante con separatore o Alimentazione elettrica disponibile o — . braccio di sollevamento
d'acqua 12V (interna) Valvola di sicurezza sovraccarico o B o di - da1.38
o ri i Alimentazione elettrica disponibile per funzione ausiliaria racoo dipenetrazione da 158 m O
Serbatoio riserva radiatore [ ] o -
12V (esterna) (@] Batterie 1 x 70 Ah ° Braccio di penetrazioneda 1,69 m @
Parasole (finestrino anteriore Batterie 1 x 92 Ah o]
NS (e}
CIRCIT IDRLICO (tipo rigido)) Interruttore di sconnessione batteria @ VARIE
\S/g:l\g):n?gg{ge”va braccio di ° Se?”e kc):fl)n(lan;mort{ziatore Pompa di rifornimento elettrica o Global e-Service™** o
reclinabile (in tessuto : n -
Sistema di comunicazione mobile Impianto antifurto o
(e}
[}
[}
(e}

Leva di esclusione circuito di pilotaggio Specchietto retrovisore
con sistema di aviamento motore in @ TETTUCCIO A Vano porta attrezzi
folle 4 MONTANTI Contrappeso aggiuntivo da 200 kg

Fitro pilota d Piastra antiscivolo °
Filtro aspirazione [} Braccioli °
Freno di stazionamento rotazione [ ] Portabicchieri °
Freno di stazionamento traslazione @ Awisatore acustico elettrico °
Sistema di traslazione a due velocita @ Tappetino °
Valvola per tubazioni aggiuntive [ ] Cintura di sicurezza awolgibile °
Tettuccio ROPS/OPG [ ]
Alimentazione elettrica disponibile o
12V (interna)
Sedile con ammortizzatore °

reclinabile (in vinile)

L'allestimento di serie e I'allestimento a richiesta possono variare da Paese a Paese. Per ulteriori informazioni, rivolgersi al concessionario Hitachi di zona.
* Contiene gas fluorurati a effetto serra, tipo di refrigerante: HFC-134a, GWP: 1430, Quantita: 0,65 kg, CO,e: 0,93 t

** Hitachi Construction Machinery declina ogni responsabilita in caso di furto. Limpiego di un impianto qualsiasi ridurra al minimo il rischio di furto.

*** Collegandosi a Global e-Service con un terminale mobile originale Hitachi si possono ottenere informazioni.
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